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Krok 1 RozliSit levou a pravou chodidlovou akrylovou ¢ast
bipedalniho robota

Leva pata akryl Prava pata akryl

Poznamka:

1.Zplsob, jak rozliSit levou a pravou chodidlovou &ast robota, je podle
sméru otvoru v oblasti pata. V zobrazeném uhlu pohledu je otvor na paté
naklonény doprava u levé chodidlové casti z akrylu a doleva u pravé

chodidlové ¢asti z akrylu;

2.Pfi montazi si musite byt jisti, Ze otvory na paté obou chodidel jsou

blizko vnitini strany.

3.Pfi montazi odstrarite ochrannou folii z akrylovych desek.
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Krok 2 Instalace levé a pravé konstrukce podrazky robota
Akrylat pro levé Akrylat pro pravé Upevnovaci deska
s chodidlo*1 chodidlo*1 servopohonu na lytka*2
eznam
dila Akrylatovy
podplrny ram pro M3 nut*4 M3*10mm Flat head screw*4
chodidla*2
Poznamka: Zde se pouziva kratsi
M3 maticka musi byt akrylat.
zde zablokovana. /
Schéma
montaze

Prava noha akryl

Leva noha akryl

Akrylatovy podpurny ram pro chodidla je svym vzhledem podobny ramu
Poznamky | Pro stehenni chodidla, ktery bude pouZit pozdéji, ale akrylatovy podptrny

ram pro chodidla je kratsi, proto si je pfi pouziti nezamérnite.
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Krok 3 Instalace levého a pravého serva lytka robota

Sestavena konstrukce levého | Sestavena konstrukce N
; X . Servo*2
Seznam chodidla pravého chodidla
dild *
M2*10mm rOt*Jnd head M2 nut*
screw*4

3 Pozor: Smér instalace levého a
Schéma pravého servohfidele a orientace
montaze otvord na paté musi byt shodné.
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Krok 4 Nainstalujte kormidlo s polovi¢ni drazkou

Seznam | Volant s polovi¢ni Upeviiovaci de§vkal M1.7*6mm Round Head Self-
o - . volantu s polovi¢ni . .
dild drazkou*2 drazkou*2 Tapping Screws * 4

Poznamka:

Vystupek  kormidla
sméfuje do kulatého
otvoru.

Schéma
montaze

Poznamky Tuto konstrukci je tfeba osadit dvéma kusy.
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Krok 5 Nainstalujte kormidlo s drazkou

M1.7*6mm round head self-

Seznam | Pfimé kormidlo * | Upevinovaci deska pro
dild 2 pfimé kormidlo * 2 tapping screw*4

Poznamka: Oba
Srouby by mély byt
zajistény ve vnéjSim
kulatém otvoru.

Schéma

montaze

Poznamky

Tuto konstrukci je treba osadit dvéma kusy.
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Krok 6 Instalace nosné konstrukce levého a pravého
stehna robota

Smontovana upeviovaci Smontovana upeviovaci Ram
Seznam deska pro pfimé kormidlo * deska pro polovi¢ni rovné podpéry
dila 2 kormidlo * 2 stehen * 2
*
M3*10mm F|*at head M3 Nut*4
screws * 4
Poznamka: Smér kormidla u
upevnovaci desky kormidla s
jednou linii je dold.
Stehenni
podpéra
Schéma
montaze

Poznamky Tuto konstrukci je tfeba osadit dvéma kusy.
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Krok 7 Upevnéni stehenniho serva robota

Upevnovaci deska

M2*10mm round head

montaze

*
Seznam Servo™2 serva stehen * 1 screw*4
dild
M2 Nut*4
Poznamka: Obé hfidele
serva by mély byt
instalovany smérem k Sirsi
strané akrylatu.
[ =
s
Schéma
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Krok 8 Instalace konstrukce stehen robota

Seznam
dild

Smontované servo Smontovany ram M2.5*4mm round head
stehen podpéry stehen screw*2

Schéma
montaze

Poznamka:

Pfi  montazi

této

konstrukce
by strana s
volantem
méla
smérovat
dopred

Poznam
ky

1. Pfed instalaci tohoto kroku se ujistéte, ze servo dokondcilo inicializacni
uhel;

2. PFi upevnovani stehenniho serva mizete pfipojit dvé stehenni serva
robota k zakladni desce, levé stehenni servo k GPIO5 a pravé stehenni
servo k GPIO18. Po zapnuti serva upevnéte ram podpéry stehen, abyste
zajistili, ze hfidel serva je namontovana v Uhlu 90 stupnu. Po zapnuti je

zakazano servem prudce otacet.
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Krok 9 Instalace levé nohy robota

Seznam Smontovana konstrukce Smontovang M2.5*4mm round head
o konstrukce levého "
dild stehen robota lytka screw*1

Schéma
montaze

Poznamka: Hfidel serva
by méla byt instalovana
dovnitf.

1. Pfed instalaci tohoto kroku se ujistéte, Ze servo dokoncilo inicializaCni
uhel;

2. Pfi upevnovani serva lytka na levé strané robota mlzete pfipojit servo
Poznamky lytka robota k zakladni desce, pfipojit levé lytko ke GPIO16 a po zapnuti
serva upevnit polovi¢ni drazkovanou kormidlovou listu, coz zajisti, Zze hfidel
serva bude sestavena v Uhlu 90 stupnu. Po zapnuti je zakazano servem

prudce otacet.
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Krok 10 Instalace pravé nohy robota

Seznam | Smontovana konstrukce Smontovana’ M2.5*4mm round head
o konstrukce pravého .
dild stehen robota . screw™1
lytka
Schéma
montaze
1. Pfed instalaci tohoto kroku se ujistéte, ze servo dokongilo inicializacni
uhel;
2. PFi upevnovani serva lytka na pravé strané robota muizete pfipojit servo
lytka robota k zakladni desce a levé lytko k GPIO17. Upevnéte jej po
Poznamky

zapnuti serva, abyste zajistili, Ze hfidel serva je sestavena v uhlu 90
stupnu. Po zapnuti je zakazano servem prudce otacet.
3. Po instalaci tohoto kroku muzete nejprve vypnout napajeni zakladni

desky.
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Krok 11 Instalace SroubU nohou

Seznam M3*10mm Flat head M3 Nickel-Plated
dild screw*2 Lock Nut*2
Schéma
montaze
M3 Nickel-Plated Lock Nut
M3 zavitova matice Ize upevnit pomoci klice ,,sedmicka “, ale neni tfeba
Poznamky | ji pfili§ utahovat, stadi zaijistit, aby konstrukce holen € mohla voln é

rotovat.
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Krok 12 Instalace dvoupriichodového médéného sloupku

Seznam M3*10mm Flat head M3*25mm double-pass
dild screw*4 nut*4

Schéma
montaze

M3*10mm Flat head screw
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Krok 13 Instalace zakladni desky esp32 (1)

Akrylova deska pro

Seznam . ; M3*10mm double- M3*6mm Flat head
dilt upevneni zakladni pass copper column*4 screw*4
desky*1
Poznamka:
Dvouprliichodovy médény
Poznamka: Strana s motivem .sloupek’ by vmvel byot
. . o instalovan do cCtyr otvorl
zakladni desky sméfuje nahoru. o
pobliZ obvodu.
Schéma

montaze
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Krok 14 Instalace zakladni desky esp32 (2)

Sedzir|1§m M3*10mm Flat head screw*4

M3 Nut*4

Battery Box*1

Schéma
montaze

Poznamka:

instalace bateriové

skiiné by mél
stejny  jako
napajeciho

zakladni desky.

M3*10mm Flat h
screw

Smér

byt
smér
portu

ead
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Krok 15 Instalace zakladni desky esp32 (3)

Seznam ESP32
o controller M3*6mm Flat head screw*3
dild *
board*1
Poznamka: Na zakladni ’
*

desce jsou potieba pouze 3 _ M3*6mm Flat head screw
Sroubv.

Schéma

montaze
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Krok 16 Instalace ultrazvukového senzoru (1)

. . Ultrazvukova M2*10mm round head
Ultrasonic Sensor*1 N . . "
Seznam upevnovaci deska*1 screw™4
dild
M2 Nut*4
Poznamka: Smér instalace
ultrazvukového senzoru by mél byt
takovy, aby pin sgnéfoval nahoru.
/
/
Schéma e

montaze
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Krok 17 Instalace ultrazvukového senzoru (2)

Sestavena
ultrazvukova

Sestaveni
upevnovaci desky

M3*10mm Flat head

Sezp am upevriovaci deska zakladni desky screw*1
dilu esp32
M3 Nut*1
Schéma

montaze
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Krok 18 Sestaveni horni a spodni ¢asti robota

Seznam | Sestavena horni ¢ast Sestavena spodni M3*10mm Flat head
dild robota Gast robota screw*4
y M3*10mm Flat head screw
Schéma

montaze
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Krok 19 Vlozeni tésnéni

Seznam N
dila Spacer*8
Poznamka:Podle obrazku nalepte na kazdou chodidlovou
plochu 4 podlozky.
Schéma

montaze
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Krok 20 Kompletni schéma konstrukce
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Krok 21 Maska bipedalniho robota

Sezp am Kreslena maska*6
dild
Schéma
montaze
1. Zarovnejte oCi masky s ultrazvukovym senzorem bipedalniho robota a
upevnéte ji na robota. Sada obsahuje také kratky kousek oboustranné
pasky. Pokud je jiz pevné& upevnéna, neni tfeba oboustrannou pasku
pouzivat; pokud je maska velmi volnda a snadno spadne, muzete
Poznamk | odtrhnout vhodny kus a nalepit ji na masku a poté ji upevnit na bipedainiho
y

robota;
2. Protoze je obtizné masku po nalepeni oboustranné pasky odtrhnout,
ovliviiuje to opétovnou vyménu masky, proto se doporucuje oboustrannou

pasku nelepit;
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Krok 22 Schéma zapojeni

GPIO18 GPIO5

GPIO17 GPIO16

mm
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1. Cerveny drat serva se pfipoji k pinu 5V ESP32, hnédy drat k pinu GND a oranzovy
drat k pinu S;

2. Bily drat ultrazvuku (TRIG) se pfipoji k pinu GPIO13 ESP32, modry drat (ECHO) k
pinu GPIO14, Cerveny drat (VCC) k pinu 5V ESP32 a Cerny drat (GND) k pinu GND
ESP32;

3. Piny serv pro dvounohého robota: serv pro levé stehno — GPIO5, serv pro levou nohu
— GPIO16, serv pro pravé stehno — GPIO18, serv pro pravou nohu — GPIO17.

4. Pripojte moduly k fidici desce ESP32 presné podle pokynl k zapojeni, nespravné

zapojeni mUze zpusobit zkrat na desce ESP32 a jeji poSkozeni.
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